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1.0 Einfihrung

Dieses Handbuch wurde erstellt und entworfen, um die
Bedienung des Gerates zu erleichtern sowie einer
einfachen und sicheren Interaktion mit dem Produkt.
Das Handbuch ist relevant fir Personen, die am Trans-
port, der Bevorratung, Installation, Verwendung, War-
tung und alle anderen denkbaren Interaktionen mit dem
Produkt beteiligt sind.

Das Handbuch muss vollstandig gelesen und verstan-
den werden.

Wenn das Handbuch vollstandig gelesen und verstan-
den wurde, kann das Inhaltsverzeichnis dazu verwendet
werden, um die relevanten Informationen zu finden.

Das Produkt wird hergestellt von:

Geovent A/S
Hovedgaden 86

DK-8861 Laggstrup
DENMARK

Tel.: 86 64 22 11
E-mail: salg@geovent.dk
www.geovent.dk

Dieses Handbuch ist als Teil des Produkts zu behandeln
und muss an einem sicheren Ort aufbewahrt werden.

Das Produkt ist gekennzeichnet mit.

13-701
W

MultiBox IV 0-4.000 Pa
\ .4

2.0 Sicherheit

2.1 Alilgemeine Sicherheitsvorkehrungen

Lesen Sie dieses Handbuch vor Gebrauch sorgfaltig du-
rch und beachten Sie die Sicherheitshinweise zur Ver-
meidung von Verletzungen!

Bewahren Sie dieses Handbuch an einem sicheren Ort
auf!

Stellen Sie sicher, dass alle Benutzer des Produkts die-
ses Handbuch gelesen haben und dass sie den Anweis-
ungen wie beschrieben folgen.

Beachten Sie alle Anweisungen auf dem Produkt!
Beachten Sie die Angaben des Herstellers.

Verwenden Sie das Produkt niemals, wenn Sie Zweifel
haben, wie es funktioniert oder was Sie tun sollten.

Befolgen Sie bei der Wartung die Anweisungen in Ka-
pitel 7.0.

Flhren Sie keine Veranderungen am Produkt durch und
verwenden Sie keine Ersatzteile von anderen Lieferan-
ten als Geovent, da diese das Produkt und die Funktion
storen kdnnen.

2.2 Gefahrenhinweis

Das Produkt darf nicht in Bereichen verwendet werden,
die als ATEX-Zonen kategorisiert sind, wie z.B. Berei-
che mit Staub aus Aluminium, Mehl, Holz und anderen
Medien, die eine Explosionsgefahr darstellen kénnen.

Wenn eine Reparatur nicht méglich ist, sollten Sie das
Produkt entsorgen. Bitte beachten Sie die Hinweise zur
Entsorgung in Kapitel 10.0.

3.0 Ubersicht iiber die Maschine
3.1 Beschreibung

Bewahrte Konstruktion

Die Geovent MultiBox IV ist ein Liftungssteuergerat der
6. Generation, das auf der neuesten Mikroprozessorte-
chnologie Technologie.



Mehr Moglichkeiten in einer Box
Die Geovent MultiBox IV kann zur Druckmessung,
-steuerung, -regelung und -Gberwachung mit Alarm in
Prozessliftungsanlagen innerhalb eines Druckbereichs
von 0-4000 Pa eingesetzt werden.

Einfache Bedienbarkeit

Die Geovent MultiBox IV eignet sich besonders fir die
dynamische Druckregelung in Anlagen mit Regelklap-
pen und/oder Ventilatoren mit Frequenzumrichtern. Der
gewlnschte Druck oder Durchfluss (Druckdifferenz)
wird als Sollwert eingegeben, woraufhin der eingebaute
Regler die Regelklappe oder den Frequenzumrichter
einstellt. Der Alarm wird aktiviert, wenn der Druck/Volu-
menstrom nicht innerhalb der gewahlten Alarmgrenzen
bleibt.

3.2 Anwendungsbereich

Die meisten Prozessabluftsysteme koénnen mit Hilfe
eines Frequenzumrichters oder einer Regelklappe auf
einen konstanten Saugdruck geregelt werden. Der Zu-
luftstrom und die Raumabsaugung werden mit der Pro-
zessabsaugung durch eine Folgeregelung oder eine
Ruckkopplungsregelung auf einen variablen Sollwert
ausgeglichen. Diese wird von einem oder mehreren Ab-
saugpunkten aus berechnet und erzeugt ein 0-10 V Sig-
nal zur Regelung.

Die MultiBox IV wird fir folgende Anwendungen emp-

fohlen:

* Frequenzregelung von Absauganlagen

 Steuerung von DC-Motoren in Liftungsanlagen

* Steuerung von Regelklappen und Membranklappen

* Symmetrische Versorgung mit mehreren Prozes-
sabsaugern

* Rickflhrungsregelung mit bis zu 3 Sollwerten

» Slave-Regelung von Zu- und Abluft

* Druckregelung in Kabinen mit Ab- und Zuluft

Die MultiBox IV verfiigt Gber einen eingebauten Druck-
sensor (0 - 4000 Pa). Sie kann mehrere Ab- und Zuluft-
systeme kombinieren

und drei Sollwerte regeln. Die MultiBox IV verfugt Gber
3 digitale Eingange sowie 2 analoge und 4 Relaisaus-
gange.

Die Alarmfunktion entspricht den Anforderungen der da-
nischen Arbeitsschutzbehorde.

3.3 Technische Daten
3.3.1 Aufbau

Die MultiBox IV im Kunststoffgehause.

VIGEOVENT

MuitiBox IV

==%= 71

3.3.2 Technische Daten

Abmessungen
A B Gewicht
Modell/Mafke
[mm] [mm] (ka]
MultiBox IV 150 150 0,55

Bei Bestellung 1 x MultiBox IV:

1 Stuck. MultiBox IV inkl. PG Anschlusse.

1 Stuck. Messschlauch @6 / 4 mm in 2 m Lange.

2 Stuck Gummidichtung zur Befestigung des Schlauch-
es am Kanal.

1 Stk. Handbuch fur MultiBox IV.

4.0 Transport, Handhabung und Lagerung

Wahrend des Transports auf einem LKW oder einem
anderen Transportmittel muss das Produkt sicher in ei-
ner Kiste oder auf einer Palette verpackt und mit einem
wasserdichten Material vollstandig abgedeckt sein.

Das Produkt muss fest mit dem LKW verbunden sein,
damit es wahrend des Transports nicht kippen oder rut-
schen kann.

Stellen Sie sicher, dass keine Personen in der Nahe
sind, die durch das Bewegen des Produkts oder fir den
Fall, dass das Produkt kippt einer Gefahr ausgesetzt
sind.

Das Produkt muss an einem trockenen Ort sicher abge-
deckt gelagert werden damit es Feuchtigkeit, Metallspa-
nen oder ahnlichem, die das Produkt schadigen kdnnten
nicht ausgesetzt wird.

Es ist nicht gestattet, etwas auf dem Produkt zu lagern.



5.0 Montage, Installation und Inbetriebnahme

5.1 Standort

Die MultiBox IV wird auf einer festen Unterlage, vor-
zugsweise einer Wand, montiert.

5.2 Montage

Installation der MultiBox IV als Prozessliftungssteu-
erung

Die MultiBox IV wird fiir die PID-Regelung der Prozes-
sabsaugung (oder -zufuhr) mit Hilfe eines Frequenzum-
richters oder einer elektrischen oder pneumatischen
Klappe verwendet. Darlber hinaus enthalt sie einen
Messumformer fiir die Folgeregelung von bilanzierter
Zuluft oder Raumabluft.

5.2.1. Aufstellung und Inbetriebnahme
Die 230V-Versorgung wird an die Klemmen N, L und ggf.

PE angeschlossen. Die Installation erfolgt gemal den
Schemata.

Datum

o /Q\ Normalbetrieb Uhrzeit

Sollwer: 0
0 Pa 0 Pa _ +
0 %
Ventilator speed
© éj@:} 0.00 V (o status
FILTER
ALARM

DRUCKE OK
MOTOR

Der aktuelle Druck und der Sollwert werden auf dem
Display der MultiBox angezeigt.

1: Hauptmeni

2: Ansicht aller Alarme, Loschen der Alarmliste
3: Einstellungen

4: Gerateinformationen mit Statistikliste

Einstellungen

Sprache Deutsch
Sollwert 1 (Pa) 500
Sollwert 2 (Pa) 1.000

Sollwert 3 (Pa) 1.400
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Sprache auswahlen: DK, GB, DE, ES, FR
Sollwert 1 eingeben

Sollwert 2 eingeben

Sollwert 3 eingeben

Beispiel fur die Eingabe von Werten:

Sollwert 1 (Pa) 1.200

JEREIENCE

o ®

Es wird empfohlen, die nachstehenden Anweisungen fir
die Einrichtung von Sollwerten und anderen Einstellun-
gen in der MultiBox IV zu befolgen.

1. Wenn der gewlinschte Sollwert eingestellt ist, bestati-
gen Sie diesen durch driicken auf das Hakchen und der
Wert wird gespeichert.

2. Unter Einstellungen koénnen alle Werte geandert oder
auf die Standardwerte zurlickgesetzt werden.

Einstellungen
Min. Alarm (Pa) 20
Max. Alarm (Pa) 4000
Abschaltverzégerung (s) 10
Neutrale Zone (Pa) 3
Page 2/7
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Hier werden die Alarmgrenzen eingestellt:
Monitoralarm-Minimalgrenze einstellen (Pa)
Grenzwert fiir Uberwachungsalarm einstellen (Pa)
Zeitverzogerung fur Abschaltung einstellen
Neutrale Zone vom Sollwert einstellen



Einstellungen

P-Faktor (PID) 3.000

I-Faktor (PID) 30.000
D-Faktor (PID) 0.000
Ausgang #2 invertieren Aus

Einstellungen
Disable alarm Aus
Mute alarm Aus
Slave-Ventilator aktivieren Aus
Delta-P Sensor-Offset 735
Page 6/7
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P-Faktor des Reglers einstellen (Geschwindigkeit)
I-Faktor des Reglers einstellen (Dampfung)

D-Faktor des Reglers einstellen (Geschwindigkeit)

AUS 0-10V / AN invertiert 10-0V einstellen - Gilt nur fir
Ausgang 2

Es wird empfohlen, den P-Faktor auf 0,001 und den
I-Faktor auf 0,001 einzustellen.

Einstellungen
Ausgang 1 Min. (V) 0.000
Ausgang 1 Max. (V) 10.000
Ausgang 2 Min. (V) 0.000
Ausgang 2 Max. (V) 10.000
Page 4/7
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Min. Wert fir Ausgang 1 einstellen
Maximalwert fir Ausgang 1 einstellen
Min.-Wert fiir Ausgang 2 einstellen
Maximalwert fir Ausgang 2 einstellen

Einstellungen
Start ausgang value (V) 5.000
Start delay (s) 5
Start mode An
Alarm delay (sec) 10
Page 5/7
Seite 5/7

Reglerstartspannung einstellen
Reglerstartzeit in Sekunden einstellen
Startart AN/AUS einstellen
Zeitverzdgerung vor Alarmsignal einstellen

Seite 6/7

Alarm ein-/ausschalten

Alarmsignal ein-/ausschalten

Option Ventilator-Slave-Signal ein-/ausschalten 2
Kalibrierung des Drucksensors - nicht zu andern

Einstellungen

PIN code Aus

Zuriick zu Werkeinstellungen

<D

Einstellungen speichern

Page 7/7
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PIN-Code ein-/ausschalten

Falls gewulinscht, die Werkseinstellungen wiederherstel-
len.

Einstellungen speichern

Driicken Sie das Werkzeugsymbol unten rechts, um die
Serviceeinstellungen aufzurufen

Service

[Delta P Null: Tm } EStatistik Zurijcksetzen}

{Datum/Uhrzeit einst} [Selbsttest }

Delta P zurucksetzen

Datum/Uhrzeit einstellen - Datum - Monat - Jahr - Stunde
- Min - Sek

Selbsttest

Statistik zurticksetzen



Um Alarmaufzeichnungen und Statistiken verfolgen zu
koénnen, ist es wichtig, das Datum/die Uhrzeit einzustel-
len, bevor die MultiBox in Betrieb genommen wird.

5.2.3 Installation der MultiBox IV zur
Frequenzregelung

Die folgende Anleitung beschreibt die Installation der
MultiBox IV zur Druckregelung mit festem Sollwert des
Frequenzumrichters.

Installation und Inbetriebnahme

Fir die Inbetriebnahme wird folgende Vorgehensweise

empfohlen:

* Die 230V-Versorgung wird an die Klemmen N, L und
eventuell PE angeschlossen.

* Die Installation erfolgt gemaf den Planen.

+ Die Alarmfunktion wird durch Andern der Einstellung -
Enable im Display aktiviert

* Die elektrische Klappe bendtigt eine separate Strom-
versorgung.

* AO1 ist an den Frequenzumrichter flir ausgeglichenen
Einlass angeschlossen und sorgt flir Durchfluss.

* Der Alarmausgang ist mit einer externen Alarmlampe
verbunden.

» Der Ausgang R3 andert sich gleichzeitig mit der Steu-
erung

* Die Steuerung wird tiber DI1, DI2 oder DI3 aktiviert

* Die Alarmfunktion ist aktiv, wenn in den Einstellungen
die Option Aktivieren gewahlt wurde.

MultiBox IV

Geregelte Frischluftzufuhr g

Slave Signal 0-10V _—
fiir die Zuluftregelung
Anschluss T8

-~ Freq.Inv

Prozessabsaugung \

\
Elektrische Q I @

Verschlussklappen

Y

o] [lo

-
/
\ Druckmessung
v

H
0-10V - Freq.Inv
MultiBox IV |signal -

[

-' PowerSmart ' o— —' PowerBox '

Installation mit Zuluftventilator

Geregelte Frischluftzufuhr / / ( @
Modifiziertes TT—<
Slave Signal 0-10V =
fir die Zuluftregelung
Konstante aumluft \ @
AR
Prozessluftabsaugung \
> ©
Elektrische Ver-

schlussklappen

Q @ \  Feedback Kontrolle
\ +Alarm
| | A
q.Inv
|
|

Sensor

Installation mit Zuluftventilator und externer Absaugung

5.3 Kontrolle und Priifung des Sicher-
heitssystems

* Absaug- und Versorgungssysteme werden gestartet

* MultiBox IV ist an die Filter- oder Ventilatorsteuerung
angeschlossen

* Steuerung wird Uber DI1 aktiviert

» Messschlauch von der (-) Messbuchse an den Liftungs-
kanal anschlieRen. Die Messstelle wird an einem gera-
den Rohrstlck in der Mitte des Ansaugkanals gewahlt.

* Die Hauptanzeige zeigt den aktuell gemessenen Druck
und den gewlnschten Druck an: Sollwert | (Pa)

* Auf dem Hauptbildschirm wird das Steuersignal (0-
10V) von DI1 angezeigt

» Der Hauptbildschirm zeigt das Slave-Signal (0-10V)
von DI2 an.

* Das Menu zeigt DI1 an, das an die minimalen und maxi-
malen Grenzwerte fir das Steuersignal von Ausgang
1 angepasst ist.

* Der MultiBox IV-Regler sollte den Frequenzumrichter
nach einer kurzen Einschwingzeit stabil auf dem Soll-
wert | halten

* |-Zeit entsprechend der Empfehlung einstellen

* P-Faktor gemaly Empfehlung einzustellen, wenn unstabil

* Neutralzone bei Instabilitat entsprechend der Empfeh-
lung einzustellen

* Ausgang 2 sendet ein Steuersignal (0-10V) zur Steu-
erung des Zuluftventilators, um ein Gleichgewicht
mit der aktuellen Prozessabsaugung und der festen
Raumabluft zu erreichen

6.0 Inbetriebsetzung

Sobald die MultiBox IV installiert, eingestellt und ge-
testet ist, kann sie in Betrieb genommen werden.

Wenn der Prozess wie erwartet 1auft, sind keine weite-
ren Einstellungen erforderlich.

Es ist mdglich, die Einstellungen zu andern, wenn dies
gewinscht wird. Siehe Kapitel 5.0.

Es ist moglich, Statistiken auszulesen, wenn dies
gewunscht wird.

Wenn Sie eine Statistik Gber den Betrieb und die Alarme

wiinschen, driicken Sie das Symbol “i” im Hauptmendi.

Auf dem folgenden Bildschirm: Driicken Sie das Symbol
“Statistik” und es wird angezeigt

Statistic

Total System Time (h:m): 647:44

Operation Time:
Total 5d 90d 365d
03:33  00:00 03:25

Average Operation Time Pr. Day

5d 90d 365d
00:00 00:07
Avg. time pr. startup (h:m): 00:04
Avg. amount startups pr. day: 00

Sl I




7.0 Kontrolle und Wartung

7.1 Kontrolle

Prifen Sie die Installation entsprechend Kapitel 5.3.
7.2 Wartung

Alarm

Die Alarmfunktion wird aktiviert, wenn der gemessene
Druck unter dem Mindestwert oder Uber dem Hochst-
wert liegt.

* Die Alarmfunktion kann durch Driicken der (Pfeil-
nach-unten)-Taste auf dem Hauptbildschirm abgebro-
chen (gestoppt) werden.

* Die Alarmfunktion kann durch Driucken der Ta-
ste (ESC) auf dem Hauptbildschirm fir mehr als 10
Sekunden getestet werden.

* Die Alarmgrenzen kénnen wie in Kapitel 5.0 beschrie-
ben eingestellt werden.

8.0 Reinigung

Die AuRenseite des Produkts kann mit einem Staubsau-
ger oder einem feuchten Tuch gereinigt werden.

9.0 Fehlersuche

Bei Problemen mit dem Betrieb siehe Installation, Ein-
richtung und Prifung in Abschnitt 5.0.

Manchmal tritt ein Pendeln auf

Das Pendeln kann durch ein Ungleichgewicht im System
verursacht werden, bei dem einzelne Komponenten aus
dem Gleichgewicht geraten, so dass eine Feinabstim-
mung erforderlich sein kann.

Folgen Sie der nachstehenden Anleitung:

1. Beginnen Sie immer mit der Untersuchung der Mess-
stelle. D.h. wo befindet sich der Druckschlauch? Die-
ser sollte sich an einem Ort befinden, an dem es kei-
ne Turbulenzen gibt.

Uberpriifen Sie dies, indem Sie den Frequenzumrich-
ter auf manuell stellen und ablesen, ob die Schwan-
kungen kleiner werden.

Wenn die Messungen in der MultiBox stabil sind, kann
dieser Fehler ausgeschlossen werden.

Bleiben die Schwankungen bestehen, muss der Mess-
punkt verlegt werden.

2. Die Parameter P, | und D werden in der MultiBox
geandert.
* Neutrale Zone wird auf z.B. 30 Pa eingestellt
 P-Faktor wird auf 0,001 eingestellt
* Der I-Faktor wird auf 0,001 gesetzt.

3. In den meisten Fallen ist es nicht notwendig, die neu-
trale Zone zu andern, aber wenn der Messpunkt sehr
instabil ist, kann es hilfreich sein, sie z.B. auf 30 Pa
einzustellen.

4. Die Rampenzeiten im Frequenzumrichter werden
geandert.

In der Regel sind langere Rampenzeiten hilfreich.

Dies konnte eine Veranderung der Rampe nach

oben und unten sein, zum Beispiel von 10 auf 20

Sekunden.

Die richtige Rampenzeit hangt von der RadgréRe

und der Drehgeschwindigkeit ab.

Je grofler das Rad, desto langer die Rampenzeit.

» Bei ABB-Umrichtern wird dies in der Regel in den
Parametergruppen 22-02 und 22-03 geandert, aber
sehen Sie immer im Handbuch nach.

* Bei GeoDrive-Umrichtern wird dies in der Regel in
den Parametergruppen P00.11 und P00.12 gean-
dert, aber sehen Sie immer im Handbuch nach.

10.0 Demontage, Deaktivierung und
Verschrottung

Deaktivieren Sie das Produkt, indem Sie es von der
Stromversorgung trennen. Druckluftrohre und andere
Rohre oder Kabel usw. demontieren.

Sie mussen Schutzhandschuhe tragen, wenn Sie am
System arbeiten. Lésen Sie die Schrauben der Filter-
patrone am Kopf der Patrone. Entfernen Sie vorsichtig
die kontaminierte Patrone, packen Sie diese in eine Pla-
stiktlite und verschliel3en Sie diese. Entsorgen Sie diese
dann gemaf der ortlichen Vorschriften.

Das Innere des Produkts kann mit ein Staubsauger mit
einem Filter, der dem Zweck entspricht gereinigt wer-
den.

Kunststoffteile zerlegen und entsprechend der 6rtlichen
Vorschriften entsorgen.

Entfernen Sie nun die Blechteile durch entfernen der
Schrauben und Nieten. AnschlieRend verkleinern
Sie diese und entsorgen dieses gemal’ der ortlichen
Vorschriften.

Das Verpackungsmaterial muss nach lokalen Regelun-
gen sortiert werden, um das Material wiederverwenden
zu kénnen.



Die Parameter

Uberschrift Min. Max. Beschreibung | Beschreibung

Sprache Wahlen Sie DK, GB, DE, ES, FR

Sollwert 1 (Pa) 500 0 4000 Schaltpunkt 1

Sollwert 2 (Pa) 1000 0 4000 Schaltpunkt 2

Sollwert 3 (Pa) 1400 0 4000 Schaltpunkt 3

Min. Alarm (Pa) 20 0 4000 Uberwachungsalarm Min. Grenze (Pa)
Max. Alarm (Pa) 4000 0 4000 Uberwachungsalarm max. Grenze (Pa)
Abschaltverzogerung (s) 10 0 3600 Zeitverzdgerung bis zur Abschaltung
Neutrale Zone (Pa) 3 0 1000 Neutrale Zone vom Sollwert

P-Faktor (PID) 3 0 200 Regler P-Faktor (Drehzahl)

I-Faktor (PID) 30 0 1.000 Regler I-tid (deempning)

D-Faktor (PID) 0 0 1.000 Regler D-Faktor (Drehzahl)

Ausgang 2 invertieren OFF OFF ON Nein = normaler PID ; Ja = invertiert
Ausgang 1 Min (V) 0 0 10 Einstellung der Spannungsgrenze fir AO1
Ausgang 1 Max (V) 10 0 10 Einstellung der Spannungsgrenze fir AO1
Ausgang 2 Min (V) 0 0 10 Einstellung der Spannungsgrenze fir AO2
Ausgang 2 Max (V) 10 0 10 Einstellung der Spannungsgrenze fur AO2
Start Ausgangswert (V) 5 0 10 Startspannung des Reglers
Startverzdgerung (s) 5 0 240 Startzeit des Reglers in Sekunden
Start-Modus ON OFF OFF gts;toa;llszgangswert (V) / Startverzégerung (s)
Alarmverzégerung (sec) 10 0 3600 Zeitverzoégerung vor Alarmsignal

Alarm deaktivieren OFF OFF ON Alarm ein/ausschalten

Alarm stummschalten OFF OFF ON Alarmton ein-/ausschalten

Slave-Lifter einschalten OFF OFF ON Aktivieren des Ventilator-Slave-Signals ein/aus
DP Sens Offset 735 200 1000 Kf/:'fs”se;‘l‘é‘r?t Ziiﬂiﬁkﬁi?ié’f

PIN KODE OFF OFF ON PIN-Code: 2211

DP Null 0-Punkt-Kalibrierung

Datum/Uhrzeit einstellen

Datum - Monat - Jahr - Stunde - Min - Sek

Statistik zurlicksetzen

Statistik zurlicksetzen
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ABB ACS 150 ‘ GEOVEN T

Kurzanleitung zur Einrichtung
des Frequenzumrichters.

Bei Verwendung der Multibox Il wird der
Steuermodus auf "REM” eingestellt.

"LOC” = Steuerung Uber die Frontplatte.
"REM” = Externe PID-Steuerung.

Der Einstelltyp Al wird am Mikroschalter (0-10 V) auf "U” gestellt.

Parameterliste aufrufen

Beenden Oben / unten Menu

LOC
Driicken Sie Menu und wahlen Sie Par L PA r L

MENU FWD
LoC s
Jetzt ist es mdglich, mit den Pfeilen durch die Parameterliste zu scrollen.
(Abbildung: Beispiel) PAR FWD
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Motordateneinstellung

Stellen Sie die Motorspannung wie auf dem Motoretikett angegeben
ein. Zum Beispiel 400V

Stellen Sie den Motorenstrom wie auf dem Motoretikett angegeben ein.
Zum Beispiel 2,6A

Einstellung der Motorfrequenz wie auf dem Motoretikett angegeben.
Zum Beispiel 50Hz

Stellen Sie die Nenndrehzahl des Motors wie auf dem Typenschild
angegeben ein. Zum Beispiel. 2830 U/min

Stellen Sie die Nennleistungsaufnahme des Motors wie auf dem Mo-
toretikett angegeben ein. Zum Beispiel 4Kw Motor

un

- 9202

LOC 9Pg 0 ':6“”[J s

LOC 9Pg 0 F7WD s

LOC 9P§ 0 F8‘”‘] 5

LOC 9P§ 0 F9WD 5

Betriebsgrenzen einstellen

Stellen Sie den zulassigen Strom ein. In vielen Fallen das Gleiche wie
auf dem Etikett am Motor angegeben. Zum Beispiel. 2,6A

Einstellung Mindestfrequenz. Auf 15Hz einstellen. Bei einer niedrigeren
Einstellung kdnnen sowohl der Lfter als auch der Frequenzumrichter
beschadigt werden.

Einstellung Maximalfrequenz. Stellen Sie die maximal zulassige
Frequenz fur den aktuellen Lifter ein.

14

LoC 2P90§D s

LOC 2P90 ZD s

LoC 2P90 é} s




Einstellung der Rustzeit

Rampenzeit aufdrehen. Normalerweise ca. 20 Sekunden. LOC 5
(Die Rampenzeit korreliert mit der LiftergroRe - je grofRer der Lifter,
PAR FwD

desto langer die Rampenzeit.)

LOC s
Ruistzeit runterdrehen. Normalerweise ca. 50 Sekunden (Die Rampen- 2 2 0 3
zeit hangt von der LiftergroRe ab. Je groRer der Lifter, desto langer
PAR FwWD

die Rampenzeit

Einstellung max. Referenzspannung

Wenn Sie mochten, dass der Lufter zum Beispiel auf 55Hz lauft dann LOC 5
auf 55Hz einstellen. (Wenn Sie diesen Parameter nicht einstellen, lauft
der Lufter nicht schneller als 50 Hz.)
PAR FWD

Dies ist eine Kurzanleitung zum Einrichten des Frequenzumrichters mit den erforderlichen Mindesteinstellungen. Diese Einstellungen gelten fur
eine typische Geovent-Produktkonstellation und gelten nicht direkt fiir die Verwendung mit anderen Produkten. Informationen zu den Einstellungen
anderer Parameter / Makros sowie eine ausflhrliche Erlauterung finden Sie in der Bedienungsanleitung von ABB.
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ABB ACH 580

AGEOVENT

Kurzanleitung fur die Einrichtung

des Frequenzumrichters

Wenn die Multibox 11l verwendet wird, stellen Sie den
Steuerungsmodus auf "AUTO”.

"Hand” = Steuerung Uber die Frontplatte.
"Auto” = Externe PID-Steuerung.

Off® (™ ACQ580 0.0 Hz

S:tput frequency 0 0 0]
0.00p
S 0.0]

04:00 p.m. Menu

Motor current
{

Funktionstasten
Funcuon keys

=]

Rufen Sie das Setup-Menu auf

Driicken Sie "Meni”.

Wahlen Sie ,Primareinstellungen®.

Now choose The parameter groups you need to setup. On the

Wahlen Sie nun die Parametergruppen, die Sie einrichten mochten. Auf den
folgenden Seiten werden Sie durch die von uns empfohlenen Parameter

gefihrt

Of® (™ ACH580 5.6 Hz

!V‘;l:[put frequency 0 : 0 0

< :ﬂotor current 000»
Mator speed used 0 0 0‘
rpm 2 J

Options 17:46 Menu

Offd (™ ACH580 156 H

Main menu

:g Primary settings >

FR [
so 170 >
Ea Diagnostics »
o IPN o
Exit 17:46 Select
Ut (™ ACH580 15.6 Hz

Primary settings

HVAC quick setup >
Start, stop, reference |
Motor >
Ramps >
Lirnits >
Back 17:46 Select

16




Motor data setup

Stellen Sie die Motorenspannung wie auf dem Motoretikett
angegeben ein. Zum Beispiel 400V

Stellen Sie den Motornennstrom wie auf dem Motoretikett
angegeben ein. Zum Beispiel 2,6A.

Einstellung der Motorenfrequenz wie auf dem Motoretikett
angegeben. Zum Beispiel 50Hz

Stellen Sie die Nenndrehzahl des Motors wie auf dem Typenschild
angegeben ein. Zum Beispiel. 2830 U/min

Stellen Sie die Nennleistungsaufnahme des Motors wie auf dem
Typenschild angegeben ein. Zum Beispiel 4Kw Motor.

Betriebsgrenzen Stellen

Stellen Sie den zulassigen Strom ein. In vielen Fallen das Gleiche
wie auf dem Etikett am Motor angegeben. Zum Beispiel 2,6A

Minimum Frequenz einstellen. Auf 15Hz einstellen. Bei einer
niedrigeren Einstellung kdnnen sowohl der Lifter als auch der
Frequenzumrichter beschadigt werden.

Maximum Frequenz einstellen. Stellen Sie die maximal zulassige
Frequenz fir den aktuellen Lifter ein.

17
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Geodrive GD20 AGEOVENT

Kurzanleitung zur
Einrichtung des Frequenzumrichters

[ s o o =]l
LED-Anzeige 3886868 2
1: Run/Tune Fwr/Rev Local/Remot Trip =
2: Hz Rmp Amp Pct Spannung LEEE_] A E‘EJ

-

3: Anzeige i 2
=, | @
Tasten __Elf‘ﬂ F@%‘E‘

4: Funktionstasten

5: Analoges Potentiometer
6: Externer Tastatureingang

HINWEIS: Bei Ansteurung mittels unserer
Multibox muss der Parameter P00.01 auf
"Terminal" eingestellt werden.

Zugang zur Parameterliste

50.00
Driicken Sie die Taste PRG/ESC POO
A
Verwenden Sie die Pfeiltasten zur P02
Auswahl des Parameters v
Driicken Sie DATA/ENT, um die Untergruppe zu P02.01

wahlen

Hier kdnnen Sie zwischen den verschiedenen
Parametergruppen wahlen, die eingestellt werden kdnnen.
Wahlen Sie mit der Pfeiltaste aus, welchen Parameter Sie
eingeben moéchten. Auf den folgenden Seiten sehen Sie die
Einstellungen, die wir als Minimum empfehlen.

18



Einrichten der Motordaten

Die Motordaten finden Sie unter dem Parameter

P02

Wahlen Sie "P02: Motorl Param", um die Motordaten

einzustellen.

A
Um die Werte zu andern, verwenden Sie die Umschalttaste %T-
und die Pfeiltasten v

Stellen Sie die Nennleistung des Motors ein, die auf dem
Typenschild des Motors angegeben ist. Zum Beispiel 4.0kW.
Speichern Sie durch Driicken von "DATA/ENT".

Stellen Sie die Nennfrequenz des Motors gemal den
Angaben auf dem Typenschild des Motors ein. Z.B. 50Hz
Speichern durch Driicken von "DATA/ENT".

Stellen Sie die Nenndrehzahl des Motors gemaR den
Angaben auf dem Typenschild des Motors ein. Zum Beispiel
2830 U/min.

Speichern Sie durch Driicken von "DATA/ENT".

Stellen Sie die Nennspannung des Motors gemald den
Angaben auf dem Typenschild des Motors ein. Zum Beispiel
400V

Speichern Sie durch Driicken von "DATA/ENT".

Stellen Sie den Nennstrom des Motors gemafs den Angaben
auf dem Typenschild des Motors ein. Zum Beispiel 2,6A
Speichern Sie durch Driicken von "DATA/ENT".

Einstellung der Grenzparameter

Unter "Grundfunktion". POO

Maximale Frequenz einstellen. Stellen Sie die maximal zuldssige
Frequenz fur den aktuellen Ventilator ein. Speichern durch Driicken
von "DATA/ENT".

Stellen Sie die Mindestfrequenz auf 15 Hz ein, da bei einer niedrigeren
Einstellung sowohl der Ventilator als auch der Frequenzumrichter beschadigt
werden konnten. Speichern Sie durch Driicken von "DATA/ENT".

19

P02.01: Nennleistung
von AM1

P02.02: RatedFreq
von AM1

P02.03: Nenndrehzahl
des AM1

P02.04: NennVolt von
AM1

P02.05: RatedCur von
AM1

POO

P00.04: RunFreq Up
Grenze

P00.05: RunFreq Low
limit




Einrichten des Analogeingangs

Stellen Sie ein, welcher Eingang fiir das Geschwindigkeitssignal (0-10V) von
z.B. der MultiBox verwendet wird. Unter normalen Umstanden wird Al2
verwendet. Einstellen auf 1

Speichern durch Driicken von "DATA/ENT".

Einrichten von Rampenzeiten

Stellen Sie die Hochlaufzeit ein.
In der Regel ist sie auf etwa 20 Sekunden eingestellt.
Speichern Sie durch Driicken von "DATA/ENT".

Stellen Sie die Zeit zum Herunterfahren ein.
Sie ist normalerweise auf etwa 50 Sekunden eingestellt.
Speichern Sie durch Driicken von "DATA/ENT".

P00.09

P00.11:
Beschleunigungszeitl

P00.12: Dez-Zeitl

Einstellen der maximalen Motorfrequenz

Stellen Sie den Wert (Hz) flr die maximale Referenzspannung
(10V) ein.

Wenn der Ventilator z.B. mit 55Hz laufen soll, stellen Sie
diesen Wert auf 55Hz ein.

Speichern Sie durch Driicken von "DATA/ENT".

Einrichten der PID-Regelung

Stellen Sie den Wert fiir den Kanal ein, der die PID-Regelung steuern soll.
Erist auf "2" eingestellt, was sich auf Al2 (10V) bezieht.
Speichern Sie durch Driicken von "DATA/ENT".

P00.03: Max Output
Freq

P09.00

Dies ist eine Kurzanleitung zur Einstellung der erforderlichen Mindesteinstellungen. Diese Einstellungen gelten fiir eine typische
Standardzusammensetzung eines Geovent-Produkts und kénnen nicht direkt mit anderen Produkten verwendet werden.
Fur die Einstellung anderer Parameter/Makros und deren detaillierte Erklarung verweisen wir auf das Handbuch von INVT.
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Einstellung der Rampenzeit

0ff H580 156 Hz
Wahlen Sie unter ,Primareinstellungen” die Option ,Rampen® Primary settings ;

Start, stop, reference B
Matar »
Lirnits »
Communication Off »
Back 17:47 Select

Rampenzeit hochdrehen. Normalerweise 20 Sekunden. Zeit kor- ] ]

reliert mit der LiftergroRe (groRerer Liifter = langere Rampenzeit) 2872 Acceleration time

Rampenzeit runterdrehen. Normalerweise 50 Sekunden. Zeit kor- 2873 Deceleration time

reliert mit der LuftergroRe (grolRerer Lifter = langere Rampenzeit)

Einstellung der maximalen Referenzspannung

0ff O C* ACHEAD 5.6 H
Wahlen Sie unter ,Primareinstellungen® die Option ,Start, Stopp, Referenz®. Wahlen Briiry SmingsH - —
Sie auf der folgenden Seite "Primarer Ort der automatischen Steuerung” und dann HVAC quick setwp >
1:A|1_Ska|an ,‘E-T.Dp. reference "
Ramps >
2211 Eimits i —"
Back 17:48 Select
Einstellung des Wertes (Hz) der maximalen Referenzspannung (10 V). Wenn Sie den Max scale
Parameter 2008 auf ex. 55Hz setzen, dann diesen Parameter auch auf 55Hz
einstellen.
1220
Startbedingungen einrichten
Off ¢~ ALHSE0 15.6 Hz
Start, gtup, reference =
Wahlen Sie unter "Start, Stopp, Referenz” die Option "Interlocs / Permissives” 4 Do senp

% Basic control setup
Auto control selection:  Primary only
Primary auto contral location »
Interlocks/permissives

Back 1748 Select

Dl4 als Startbedingung aktivieren / deaktivieren. .
Standardeinstellung ist D14 als. Startbedingung aktiviert. 2041 Use start interlock 1
Wir empfehlen, das Hakchen zu entfernen.

Dies ist eine Kurzanleitung zum Einrichten des Frequenzumrichters mit den erforderlichen Mindesteinstellungen. Diese Einstellungen gelten fur
eine typische Geovent-Produktkonstellation und sind nicht direkt auf die Verwendung mit anderen Produkten anwendbar. Informationen zum
Einstellen anderer Parameter / Makros und zu deren detaillierten Erlauterungen finden Sie in der Bedienungsanleitung von ABB.
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Geodrive GD350 ‘ GE o VEN r

Kurzanleitung fur
Einrichten des Frequenzumrichters

LED-Anzeige
1: Laufen
2: Auslésung/Stoérung

Buttons

4, 5, 6: Funktionstasten (Funktion wird im Display dariiber angezeigt)
7: Schnelles Joggen

8: Eingabe/Auswahl

9: Betrieb (nicht aktiv, wenn P00.01 auf “Terminal” eingestellt ist)
10: Anhalten/Zurlcksetzen
11: Pfeiltasten T - -\ 8
QUICK? . Enter \
JOG \
. . RUN stop
HINWEIS: Bei Verwendung der Multibox muss der Parameter ® 6‘ /
P00.01 auf “Terminal” eingestellt werden. 9 ) S 10

Zugriff auf die Parameterliste

16:02:35 Fwd Local Ready GD350

Set Freq

P17.00 Hz 50.00

. DC Bus Volt
Meni driicken. o711 540.0

HoBASABRA

0x0000

Parameter About Menu

12:00:28  Fwd Local Ready GD350
Grouping parameters

User defined parameter settings

State parameter

Motor parameter autotuning
Parameter copy/Restore default
System setting

Wahlen Sie “Gruppierungsparameter”.

Return Homepage Sele

12:00:28  Fwd Local Ready GD350
Basic parameter setting

Hier kdnnen Sie zwischen den verschiedenen Parametergruppen wahlen, die Motor and encoder parameter
eingestellt werden kénnen. Auf den folgenden Seiten finden Sie die Einstellun- Factory parameter setting

. . L. Terminal function parameter
gen, die wir als Minimum empfehlen. Optional card parameter setting

Factory customized parameter

Return Homepage Sele
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Einrichten der Motordaten

12:00:28  Fwd Local Ready GD350

Motordaten werden unter “Motor- und Geberparameter” eingestellt.

Basic parameter setting

Motor and encoder parameter
Factory parameter setting
Terminal function parameter
Optional card parameter setting
Factory customized parameter

Return Homepage Sele

12:00:28 Fwd Local Ready GD350

Wabhlen Sie “P02: Motor1 Param”, um die Motorkennzeichnungsdaten
einzustellen.

PO2: Motor 1 Param
P12: Motor2 Param
P20: Motorl Encoder
P24: Motor2 Encoder

Return Homepage Sele

Stellen Sie den Motortyp ein. In der Regel ist dies ein “Asynchronmotor”.
Speichern Sie mit der Taste “Conf”.

Stellen Sie die Nennleistung des Motors gemaf den Angaben auf dem Typenschild des

Motors ein. Zum Beispiel 4.0Kw.
Speichern Sie mit der Taste “Conf”.

Stellen Sie die Nennfrequenz des Motors gemaf den Angaben auf dem Typenschild
des Motors ein. z.B. 50Hz

Stellen Sie die Nenndrehzahl des Motors gemal den Angaben auf dem Typenschild
des Motors ein. z.B. 2830 U/min
Speichern Sie mit der Taste “Conf”.

Stellen Sie die Nennspannung des Motors gemal den Angaben auf dem Typenschild
des Motors ein. z.B. 400V
Speichern Sie mit der Taste “Conf”.

Stellen Sie den Nennstrom des Motors gemaf den Angaben auf dem Typenschild des
Motors ein. z.B. 2,6A
Speichern Sie mit der Taste “Conf”.

Festlegung von Grenzen

P02.00: Motorl Type

P02.01: Ratedpwr of
AM1

P02.02: RatedFreq of
AM1

P02.03: RatedSpeed of
AM1

P02.04: RatedVolt of
AM1

P02.05: RatedCur of
AM1

12:00:28 Fwd Local Ready GD350

Wahlen Sie unter “Gruppierungsparameter” die Option “Grundeinstellung der
Parameter”.

Basic parameter setting

Motor and encoder parameter
Factory parameter setting
Terminal function parameter
Optional card parameter setting
Factory customized parameter

Return Homepage Sele

12:00:28 Fwd Local Ready GD350

Wahlen Sie unter “Grundlegende Parametereinstellung” die Option “Grundfunk-
tion”.

Basic Function
Start/stop Control
Motor 1 Vector Ctrl
V/F Control

HMI

Enhanced Function

Return Homepage Sele

Stellen Sie die maximale Frequenz ein. Setzen Sie den Wert auf Max. zulassige Fre-
quenz fur den aktuellen Ventilator. Speichern Sie mit der Taste “Conf”.

Stellen Sie die Mindestfrequenz auf 15 Hz ein, da bei einer niedrigeren Einstellung
sowohl der Ventilator als auch der Frequenzumrichter beschadigt werden kénnten.
Speichern Sie mit der Taste “Conf”.

23

P00.04: RunFreq Up
limit

P00.05: RunFreq Low
limit




Einrichten des Analogeingangs

Unter "Gruppierung der Parameter" wird die "Grundlegende
Parameterinstellung" gewahlt.

Unter "Einstellung der Grundparameter" wahlen Sie "Grundlegende
funktion".

Stellen Sie ein, welcher Eingang flir das Geschwindigkeitssignal (0-10V) von z.B.
Multibox verwendet wird.

Multibox. Unter normalen Umstanden wird All verwendet.
Durch Driicken von "Conf" speichern.

Einrichten von Rampenzeiten

Stellen Sie die Hochlaufzeit ein.

In der Regel ist sie auf etwa 20 Sekunden eingestellt.
Speichern Sie mit der Taste "Conf".

Stellen Sie die Herunterfahrzeit ein.

In der Regel wird diese auf etwa 50 Sekunden eingestellt.
Speichern Sie mit der Taste "Conf".

12:00:28 Fwd Local Ready GD350

Grundlegende Parametereinstellung
Motor- und Geberparameter
Werkseitige Parametereinstellung
Parameter der Terminalfunktion
Optionale Einstellung der
Kartenparameter

Werkseitig angepasste Parameter

Return Homepage Sele

12:00:28 Fwd Local Ready GD350

Grundlegende Funktion
Start/Stopp-Steuerung
Motor 1 Vektor-Steuerung

V/F-Steuerung
HMI
Erhohte Funktion

Return Homepage Sele

P00.06: A Freq Cmd

P00.11: Anlaufzeitl

P00.12: Dez-Zeitl

Einrichten der maximalen Referenz

Stellen Sie den Wert (Hz) fur die maximale Referenzspannung (10V) ein.

Wenn der Ventilator z. B. mit 55 Hz laufen soll, stellen Sie diesen Wert auf 55 Hz
ein.

Speichern Sie mit der Taste "Conf".

Einrichten der PID-Regelung

Stellen Sie den Wert fiir den Kanal ein, der die PID-Regelung steuern soll.
Erist auf "1" eingestellt, was sich auf Al1 (10V) bezieht.
Speichern Sie durch Driicken von "Conf".

P00.03: Maximale
Ausgangsfreq.

P09.00

Dies ist eine Kurzanleitung zur Einstellung der erforderlichen Mindesteinstellungen. Diese Einstellungen gelten fir ein typisches

Standardprodukt von Geovent

Produktzusammensetzung und kdnnen nicht direkt mit anderen Produkten verwendet werden.
Fir die Einstellung anderer Parameter/Makros und detaillierte Erklarungen der Parameter/Makros lesen Sie bitte das INVT-Handbuch.
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11.0 MaRe 12.0 Haftung

MultiBox IV Garantie
Geovent A/S gewahrt eine Garantie fur Produkte, die
150 mm fehlerhaft sind, wenn nachgewiesen werden kann,
dass die Fehler auf eine mangelhafte Herstellung oder
° ° schlechtes Material von Geovent zurlickzufiihren sind.

Die Garantie umfasst AbhilfemaRnahmen (Reparatur
oder Umtausch) bis ein Jahr nach Versanddatum.

Es kénnen keine Anspriche gegen Geovent A/S in Be-
zug auf entgangenen Gewinn oder Folgeschaden auf-
grund von Mangeln an Produkten von Geovent geltend
gemacht werden.

150 mm

Verschleiy an Teilen wie Filterpatronen ist nicht in der
A Garantie enthalten.

o o Haftung des Benutzers

Damit Geovent die erklarte Garantie gewahren kann,
muss der Benutzer / Installateur diese Bedienungs-
anleitung in jeder Hinsicht befolgen.

In keinem Fall dirfen die Produkte ohne vorherige
schriftliche Zustimmung von Geovent A/S geéandert wer-
den.

Sehen Sie bitte auch die Geovent allgemeine Geschaf-
fsbedingungen.
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13.0 Konformitatserklarung

Der Hersteller: GEOVENT A/S
HOVEDGADEN 86
DK-8831 LOGSTRUP

Erklart hiermit, dass:

Das Produkt: MultiBox
Modell: \Y]

entspricht den relevanten Teilen der folgenden
Richtlinien und Standards:

Richtlinie 2006/42 / EG des europaischen Parlaments
und des Rates vom 17. Mai 2006 tber Maschinen und
Anderungsrichtlinien 95/16 / EG.

Diese Erklarung ist ungiiltig, wenn Anderungen am Pro-
dukt vorgenommen werden, das nicht seitens des Her-
stellers schriftlich bestatigt wurden.

Berechtigt zum Sammeln der technischen Unterlagen:

Lise Cramer
Datum: 23.11.2023
Position: Director
Name: Thomas Molsen
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Unterschrift:
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